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INFORMATII GENERALE

SCOPUL MANUALULUI

® Acest manual face parte integranta din aparat si a fost produs de producator pentru a furniza informatiile necesare
persoanelor autorizate sa interactioneze cu acesta pe durata sa de viata.

® Operatorii aparatului trebuie sa adopte practici de lucru corecte si trebuie sa citeasca cu atentie si sa urmeze toate
instructiunile continute in acest manual.

® Aceste informatii sunt originale si furnizate de producator.

e Cititi cu atentie instructiunile continute Tn acest manual pentru a evita orice riscuri inutile pentru sanéatatea si siguranta
oamenilor, precum si daunele economice.

e Pastrati acest manual intr-un loc sigur si usor accesibil pentru referinta rapida.

* Este posibil ca unele informatii si ilustratii continute in acest manual sa nu corespunda perfect cu aparatul pe care il
detineti; Cu toate acestea, acest lucru nu afecteaza functionarea acestuia.

® Producatorul isi rezerva dreptul de a face modificari fara nicio obligatie de notificare prealabila.

* Urmatoarele simboluri sunt utilizate in acest manual pentru a evidentia unele informatii deosebit de importante sau pentru a
identifica unele specificatii importante.

® Danger - Attention

Acest simbol indica situatii care implica un pericol iminent, care, daca este ignorat, ar putea pune in pericol
sanatatea si siguranta oamenilor.

A Warning — Caution

Acest simbol indica situatiile in care este necesar sa se comporte intr-un anumit mod pentru a evita punerea
in pericol a sanatatii si sigurantei oamenilor si pentru a proteja dispozitivul.

Z

Acest simbol identificd informatii tehnice deosebit de importante care nu trebuie ignorate.

SC SIMPROCOM SRL

CF.RO04909918 Nr. Reg. Com. J06/985/1993

Adresa: BISTRITA, CALEA MOLDOVEIL NR. 9/11, BISTRITA-NASAUD
MAGAZIN CENTRAL - 0733 035 001 / SERVICE - 0733 035 008
Cod postal: 420096

IBAN: RO 81 BTRL 0060 1202 2402 56XX - Transilvania
IBAN: RO 98 TREZ 1015 069X XX00 1201 - Trezorerie
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IDENTIFICAREA PRODUCATORULUI SI A ECHIPAMENTULUI

Placuta de identificare prezentata aici este aplicata direct pe

aparat. Acesta contine referinte si toate informatiile esentiale
pentru operarea in siguranta a dispozitivului. AN . .
ame of manufacturer

Pentru orice cerinte tehnice, va rugam sa contactati centrul de (C) Model
service tehnic al producatorului sau un distribuitor autorizat. (C) Version _
Pentru asistenta tehnica, va rugam sa indicati datele raportate pe 1 (C) Manufacturing year
placut,g de |dent|f|c§re, orele aproximative de utilizare si tipul de P T S E—
defectiune detectata. P X000 Xo0naunoono0ncin| X (XK) - XXX E
A. Numele producatorului. | %t
B. Eticheta de conformitate CE. _|_

o o . es— LN LA ATV
C. Model si versiune / numar de serie / an de fabricatie. Sl Ml ) 28088etereassdt
D. Date tehnice: tensiune, curent, grad de protectie, masa, (D) Technical ‘

latime de taiere. specifications (C) Serial  (B) EC conformity
number label

-
DATA PLATE

INFORMATII PRIVIND SIGURANTA

Producatorul a analizat cu atentie posibilele pericole si riscuri personale care pot rezulta din interactiunea cu echipamentul.
Scopul acestor informatii este de a informa utilizatorii cu privire la necesitatea de a fi extrem de precauti pentru a evita riscurile.

SAFETY REGULATIONS

THIS PRODUCT COMES WITH A BLADE AND IS NOT A TOY!

Va rugam sa cititi cu atentie manualul, in special instructiunile de siguranta, si asigurati-va
ca le intelegeti pe deplin inainte de a utiliza produsul. Utilizati echipamentul numai in
scopurile special concepute de producator. Urmati cu atentie instructiunile de functionare,
intretinere si reparatii.

Cand utilizati robotul, asigurati-va ca nu exista nimepi in zona de lucru, in special copii,
varstnici sau cu dizabilitafi si animale de companie. In caz contrar, programati robotul sa
functioneze in timpul orelor in care nu este nimeni in aceasta zona. Fiti cu ochii pe robot
daca stiti ca animalele de companie, copiii sau alte persoane se afla in zona. Daca o
persoana sau un animal este gasit pe calea robotului, opriti-l imediat.

in zonele de lucru care nu sunt delimitate de un gard care nu poate fi urcat cu usurint,
supravegheati dispozitivul in timpul operatiei.

In jurul zonei de lucru a masinii robotizate de tuns iarba trebuie amplasate panouri de
avertizare, daca aceasta este utilizata in zone publice. Indicatoarele vor avea urmatorul text:
"Atentie! Masina automata de tuns iarbal A se pastra departe de masinal
Supravegheaza copiii!"

Acest robot nu este adecvat pentru utilizare de catre copii Si persoane cu capacitati fizice,
senzoriale sau mentale reduse sau persoane fara experienta care nu sunt familiarizate cu
produsul, cu exceptia cazului in care sunt sup_ra.ve%heate de o persoana responsabila pentru
siguranta lor sau au primit instructiuni cu privire la modul de utilizare a aparatului. Copiii
trebuie supravegheati pentru a se asigura ca nu se joaca cu aparatul.

Nu permiteti utilizarea robotului de catre persoane care nu stiu cum functioneaza.

Operatorii care efectueaza lucrari de intretinere si reparatii trebuie sa cunoasca ?e deplin
caracteristicile speciale si reglementarile de siguranta. Inainte de a utiliza robotul, cititi cu
atentie manualul de utilizare si asigurati-va ca intelegeti instructiunile.

Nu indepartati, ocoliti sau manipulati niciodata dispozitivele de siguranta instalate.
Producatorul nu va fi tras la raspundere daca se utilizeaza piese de schimb neoriginale.
Nerespectarea acestei cerinte poate pune grav in pericol sanatatea si siguranta oamenilor.
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« Verificati daca nu exista jucarii, unelte, ramuri, imbracaminte sau alte obiecte pe gazon care
ot deteriora lamele. Orice obiecte de pe gazon pot, de asemenea, deteriora sau impiedica
unctionarea corecta a robotului.

e Nu permiteti niciodata oamenilor sa stea pe robot. Nu ridicati niciodata robotul pentru a
inspecta lama sau pentru a o transporta in timp _ce functioneaza. Nu asezati mainile si
picioarele sub robot atunci cand acesta este in functiune.

* Nu utilizati robotul atunci cand functioneaza un sistem_de aspersoare. In acest caz,

rogramati robotul si sistemul de aspersoare astfel incat sa nu functioneze in acelasi timp.

u spalati robotul cu jeturi de apa de inalta presiune si nu il scufundati in apa, partial sau
complet, deoarece nu este etans.

» Deconectati sursa de alimentare si activati dispozitivul de siguranta inainte de a efectua
orice reglare sau intretinere pe care utilizatorul este autorizat sa o efectueze. Utilizati
dispozitivele de protectie personala recomandate de producator, in special, purtati intotdeauna
manusi de protectie atunci cand manipulati lama de taiere.

» Curatarea si intretinerea nu trebuie efectuate de copii nesupravegheati.
« Nu utilizati robotul cand lama de taiere este deteriorata. Inlocuiti lama de taiere.

» Nu utilizati robotul cu parti externe deteriorate. Daca partile mecanice ale robotului sunt
deteriorate, inlocuiti-le.

e Nu utilizati robotul daca cablul de alimentare al transformatorului este deteriorat. Un cablu
deteriorat poate duce la_contactul cu piesele sub tensiune. Pentru a evita orice risc, inlocuiti
cablul de catre producator, de catre centrul sdu de service tehnic sau de catre o persoana
cu calificari similare.

« In cazul in care cablul de alimentare este deteriorat in timpul utilizarii, apasati "STOP" pentru
a opri robotul si a deconecta cablul de alimentare de la priza electrica.

« Verificati vizual robotul in mod regulat pentru a va asigura ca lama, suruburile de montare si
mecanismul de taiere nu sunt uzate sau deteriorate. Asigurati-va ca toate piulitele,
suruburile si suruburile sunt strnse pentru a va asigura ca robotul este in stare buna de
functionare.

e Daca robotul incepe sa vibreze anormal in timpul utilizarii, apasati "STOP" si deconectati
cablul de alimentare de la priza electrica.

» Nu utilizati si nu reincarcati niciodata robotul in medii explozive si/sau inflamabile.

 Utilizati numai incarcatorul bateriei si sursa de alimentare furnizate de producator. Utilizarea
necorespunzatoare poate provoca socuri electrice, supraincalzire sau scurgeri de lichide
corozive din baterie. Daca exista scurgeri de lichid, spalati bateria cu apa / neutralizator; In
cazul contactului cu ochii, solicitati asistenta medicala.

DISPOZITIVE DE SIGURANTA

1. Detector de obstacole

Senzorul barei de protectie este activat daca robotul loveste un obiect cu o indltime de 15 cm sau mai mult care poate sustine
impactul robotului (bine ancorat la sol si bine dimensionat). Daca acest senzor este activat, robotul se opreste din miscare si
schimba directia pentru a evita obstacolul. Activarea senzorului nu garanteaza complet siguranta oamenilor, a copiilor sau a
animalelor.

2. Inclinometru
Daca robotul lucreaza pe o panta mai abrupta decat limita maxima sau se rastoarna, robotul va opri lama de taiere.
3. Comutator de oprire de urgenta

Situat in partea superioara a robotului cu cuvantul "STOP" mai mare decét celelalte comenzi de pe tastatura. Apasarea acestui
buton in orice moment in timpul functionarii va opri imediat miscarea robotului de tuns iarba si rotirea lamei se va opri.

4. Protectie la supracurent

Fiecare motor (lama si roti) este monitorizat continuu in timpul functionarii pentru orice situatie care le poate provoca
supraincalzirea. Daca acest lucru se intdmpla in motorul rotii, robotul va incerca sa se deplaseze in directia opusa. Daca
supracurentul persista, robotul se va opri si va semnala o eroare. Daca motorul lamei de taiere se supraincalzeste, exista doua
intervale de interventie. Daca parametrii se incadreaza in primul interval, robotul va efectua manevrele pentru a debloca lama
de taiere. Daca supracurentul este sub intervalul de protectie, robotul se va opri si va semnala o eroare a motorului.

5. Fara senzor de semnal

Daca nu exista semnal, robotul se va opri automat.
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SEMNALE DE SIGURANTA

=

Read user instructions carefully
to understand meanings before
using the machine.

/\

Do not touch the rotary blade
and do not place your hands or
feet underneath the machine
when it is running. Wait until
the blade and rotating parts
come to a complete stop before
accessing.

=i

I(—)

Keep an adequate safe distance
from the machine while it is
running.

While the robot is working,
make sure there are no people
in the working area (especially
children, elderly or disabled
people) and pets. Keep children,
pets and other people at a safe
distance when the machine
is functioning. To prevent that
risk, we advise scheduling the
robot's mowing activities at
suitable times.

Do not ride on the machine.

Operate the safety device
before working on or lifting the
machine.

Warning! Do not spray water on
the machine to clean or wash it.

While the robot is working,
make sure there are no people
in the working area (especially
children, elderly or disabled
people) and pets. Keep children,
pets and other people at a safe
distance when the machine
is functioning. To prevent that
risk, we advise scheduling the
robot's mowing activities at
suitable times.

Use the robot only with the
power supplies indicated in
the “Technical Data” of the
“Technical Information” chapter.
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INFORMATII TEHNICE

SPECIFICATII TEHNICE

Descriere C040BA4 C040BA4
CO040BAH CO040BAH
: : 6.9Ah - 5A MEDIU 10.35Ah - 8A
Kit de alimentare PREMIUM
Suprafata maxima recomandata care poate fi cosita
Capacitate de lucru ( -20%(*)) M2 (FT2) (11229%02) (119830608)

C040BA4: 635x464x300

Dimensiuni (L x Tx A) milimetru CO40BAH- 695x470x330
Greutatea robotului (incl. baterie) Kg 15,9 16,2
Tnaltimea de taiere (Min-Max) mm (") ggiggﬁa %% B Z;g ((!I;% B %%‘Z))
Diametrul lamei mm (") 250 (9,84 ")
Motoare fara perii
Viteza lamei de taiere RPM 3000 intretinere
Viteza la sol metri / minut 30(97,7")
60% permis, pe baza conditiilor gazonului si a accesoriilor
instalate .
Maxim Recomandat . . . N . .
partie gestionata (*) % 55% thﬁ;(lm gestionat si recomandat h conditiile unui gazon
55% in apropierea marginii exterioare sau a firului perimetral.
ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)
Temperatura ambientala de Max °C STATIE DE INCARCARE: -10 ° (14 F.) (Min) +45° (113 F.)
functionare R (Max) .
INCARCATOR DE BATERII: -10 ° (14 F.) (Min) + 40 ° (104
F.) (Max)
Nivelul de putere acustica masurat dB(A) 63
ROBOT: IPx5
Clasa de protectie a apei P STATIE DE INCARCARE: IPx4
INCARCATOR BATERIE: IPx4
Caracteristici electrice
Mean Well Mean Well
ELG-150-30ZCTE ELG-240-30ZCTE
Unitate de alimentare (pentru baterie 100 - lzr]i?(/{ 2 A 100 - Zlgge\‘/rf 29 A
cu litiu) 50/60 Hz; Clasa 1 50/60 Hz; Clasa 1
lesire: lesire:
294V+50A 29,4V+8,0A
Tipul acumulatorului si al bateriilor de incarcare
Baterie litiu-ion reincarcabila
(tensiune nominala) 25.2V 6.9Ah 25.2V 10.35Ah
Tipul de incarcare contact contact
Timp mediu de reincarcare hh:mm 1:30 1:30
Durata medie de cosire dupa un . ) .
ciclu complet de incarcare (*) hh:mm 03:00 04:00

(*) Depinde de starea ierbii, gazonului si de complexitatea zonei de cosit.
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Frecvente

Transmitator pentru robotul care

Banda de frecventa de lucru (Hz) 500 - 60000
putere maxima de radiofrecventa (dBm) < 10

Echipamente / Accesorii / Functii

Zonele Gestionate inclusiv

conduce

Banda de lucru (MHz) 2402 - 2480 puterea maxima
Bluetooth de radiofrecvent (dBm) < 14
GSM Banda de lucru (MHz) 850/900/1800/1900 puterea

maxima de radiofrecventa (dBm) < 33

Zona primara 4
Senzor de ploaie Standard
Eco Mod -Auto-programare
(brevetat) Standard
Modul de conectare (GPS, GPRS) Facultativ

Metoda de reintrare in statia de
incarcare

"V-Meter" - "urmati firul"

Lungimea maxima a firului
perimetral (aproximativ, calculata pe m ()
baza unui perimetru regulat)

1000 (3280 )

(*) Depinde de starea ierbii, gazonului si de complexitatea zonei de cosit.

DESCRIEREA GENERALA A APARATULUI

Aparatul este un robot proiectat si construit pentru a taia automat
iarba din gradini si peluzele casei in orice moment al zilei sau al
noptii. Este mic, compact, silentios si usor de transportat.

Tn functie de caracteristicile suprafetei care trebuie taiata, robotul
poate fi programat sa lucreze pe mai multe zone: o zona primara
si zone secundare (conform specificatiilor diferitelor modele).

Tn timpul functiondrii, robotul taie zona marcata de firul perimetral.

Cand robotul detecteaza firul perimetral sau intélneste un
obstacol, isi schimba directia in mod aleatoriu si Thcepe sa
coseasca din nou intr-o noua directie. Robotul nu traverseaza
firul perimetral pe o distanta mai mare de jumatate din lungimea
sa.

Conform principiului sau de functionare aleatoriu, robotul tunde
automat intreaga suprafata delimitata a gazonului (vezi figura).

Robotul este capabil sa recunoasca prezenta ierbii mai inalte
si/sau mai groase intr-o zona a gradinii si, daca este necesar, sa
activeze automat miscarea spirala pentru un finisaj perfect.
Miscarea spirala poate fi activata si prin apasarea comenzii
corespunzatoare prin intermediul aplicatiei.

Suprafata gazonului pe care robotul o poate taia depinde de o
serie de factori, cum ar fi:

® modelul robotului si tipul de baterii instalate;

e caracteristicile zonei (perimetre neregulate, suprafete inegale,
zone divizate etc.);

® caracteristicile gazonului (tipul si inaltimea ierbii, umiditatea
etc.);

® conditiile lamei (nivelul de claritate, fara reziduuri si depuneri
etc.);

'RANDOM OPERATION

i ny
ftdddeciccececiaee cedece
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PARTI PRINCIPALE

MODEL CoaoBAH
Versiune un
@ Robot h
@ Comenzi de la tastatura h
(3)| Senzor de ploaie h
()| Maner h
(5)| Lama de taiere h
(6) | Bobina de sarma perimetrala 0
(M| Cuie 20
Statie de incarcare h
(%) | Manualul h
Cheie pentru reglarea Tnaltimii de taiere -

-

In unele configuratii comerciale, kitul de alimentare poate fi vandut separat.

KIT DE
ALIMENTA

PREMIUM

_ RE 25.2V 6.9Ah 25.2V 10.35Ah
(LJ} Baterie
(12> Sursa de alimentare 50A 8,0 A
ﬁ Transmitator si turn de incarcare contact contact
14 | Modul de incarcare contact contact
( N
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NSTALLATION

AMBALAREA S| DESPACHETAREA

Echipamentul este livrat ambalat corespunzator. Cand despachetati, indepartati cu atentie si verificati integritatea pieselor.

A Warning — Caution

Pastrati ambalajele din plastic si recipientele din plastic departe de sugari si copii: risc de sufocare!

Pastrati materialele de ambalare pentru utilizare ulterioara.

PLANIFICAREA INSTALARII SISTEMULUI

Robotul nu este dificil de instalat, dar necesita o planificare preliminara pentru a gasi cea mai buna zona pentru instalarea
statiei de incarcare, a unitatii de alimentare si pentru asezarea firului perimetral.

A Warning — Caution

Pozitionati sursa de alimentare intr-o zona care nu Min. height.
poate fi atinsa de copii. De exemplu, la o inaltime
mai mare de 160 cm (63 ").

A Warning — Caution

Asigurati-va ca numai persoanele autorizate au

Statia de incarcare trebuie pozitionata pe marginea gazonului,
de preferinta in cea mai mare zona din care alte zone ale
gazonului sunt usor accesibile. Zona in care este instalata
statia de incarcare este denumita in continuare "Primar
Zona."

transmitter

Power sqpply

unit | |

160 cm /63",

acces la sursa de alimentare.

A Warning — Caution

La conectarea energiei electrice, este necesar ca o priza sa fie pozitionata in apropierea zonei de instalare.
Asigurati-va ca conexiunea la reteaua de alimentare respecta legile aplicabile. Pentru a functiona in deplina
siguranta, asigurati-va ca sistemul electric, care este conectat la unitatea de alimentare, este echipat cu un
sistem de impamantare care functioneaza bine. Circuitul de alimentare trebuie protejat de un dispozitiv de
curent rezidual (RCD) cu un curent de declansare de cel mult 30 mA.

Este recomandabil sa instalati unitatea intr-un dulap pentru componente electrice (pentru utilizare in exterior
sau in interior), echipat cu o incuietoare cu cheie si bine ventilat pentru a mentine o circulatie corecta a
aerului.

Robotul trebuie sa poata gasi cu usurinta statia de incarcare la sfarsitul ciclului de lucru, care va fi, de asemenea, punctul
de plecare pentru un nou ciclu de lucru si pentru a ajunge in orice alte zone de lucru, denumite in continuare "zone
secundare".

Pozitionati statia de incarcare conform acestor reguli:

- pe teren plat;

- pe teren compact si stabil, cu drenaj bun;

- de preferinta in cea mai larga parte a gazonului;

- in cazul sprinklerelor, asigurati-va ca jeturile de apa nu sunt directionate in interiorul statiei de incarcare;

- asigurati-va ca intrarea statiei de incarcare este pozitionata asa cum se arata in figura, astfel incat robotul sa poata intra
in ea urmand firul perimetral in sensul acelor de ceasornic;

- trebuie sa existe o zona dreapta de 200 cm (78,74 ") in fata statiei de incarcare;

- Orice bare metalice sau sine care separa gazonul din apropierea statiei pot interfera cu semnalul. Pozitionati statia pe o
alta parte a gradinii sau la o distanta sigura de bariera metalica. Pentru mai multe informatii, va rugam sa contactati
producatorul
Centrul de service tehnic sau un distribuitor autorizat.

Statia de incarcare trebuie sa fie bine fixata la sol. Pentru a preveni formarea unui pas mic in partea din fata a statiei de
incarcare , pozitionati o mica bucata de iarba falsa la intrarea acesteia pentru a opri acest lucru. Alternativ, indepartati o parte din
suprafata ierboasa si instalati statia de incarcare la acelasi nivel cu iarba.
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e Statia de incarcare este conectata la unitatea de alimentare printr-un cablu care trebuie sa se indeparteze de statia de
incarcare din exteriorul zonei de taiere.

® Pozitionati sursa de alimentare in conformitate cu aceste reguli:

intr-o zona bine ventilata, protejata impotriva agentilor
atmosferici si a luminii directe a soarelui;

de preferinta in interiorul casei, un garaj sau o magazie;

Daca este pozitionat in aer liber, robotul nu trebuie expus
la lumina directa a soarelui si la apa. Prin urmare, trebuie
protejat in interiorul unei cutii ventilate. Nu pozitionati in
contact direct cu solul sau mediile umede;

pozitionati-I pe exteriorul gazonului si nu n interior;
Intindeti cablul in exces care merge de la statia de

incarcare la unitatea de alimentare. Nu scurtati si nu
prelungiti cablul .

® Sectiunea de intrare a firului trebuie sa fie dreapta si aliniata
perpendicular pe statia de incarcare cu cel putin 200 cm
(78,74 in.), iar sectiunea de iesire trebuie sa se indeparteze
de statia de incarcare; Acest lucru permite reintrarea corecta
a robotului.

Daca robotul este instalat in apropierea unei zone care are un alt

robot (de la acelasi producator sau de la alt producator), atunci
emitatorul si receptorul robotului trebuie modificate in timpul

instalarii, astfel incéat frecventele celor doi roboti sa nu interfereze

cu celelalte. In aceasta situatie, contactati cel mai apropiat centru
de servicii pentru clienti.

User’'s manual
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INSTALAREA FIRULUI PERIMETRAL

fnainte de a instala firul perimetral, este necesar sa verificati (; - R
intreaga suprafata a gazonului. Efectuati toate ajustarile necesare e .
ale suprafetei ierboase in timpul asezarii firului perimetral pentru ond
a permite robotului sa functioneze corect. 90

track for laying the perimeter wire
1. Evaluati cea mai buna metoda de intoarcere la statia de

incarcare conform instructiunilor descrise in capitolul
"METODA DE REINTRARE IN STATIA DE INCARCARE".

2. Evaluati daca este necesara o instalare speciala a firului
perimetral conform instructiunilor descrise in capitolul
"CONFIGURAREA REINTRARII RAPIDE A ROBOTULUI LA
STATIA DE INCARCARE".

3. Pregatirea si definirea zonelor de lucru.

4. Instalarea firului perimetral.

5. Instalarea statiei de incarcare si a unitatii de alimentare. Cand
asezati firul perimetral, respectati directia de instalare (in
sensul acelor de ceasornic) si directia de rotatie in jurul
paturilor de flori (in sens invers acelor de ceasornic), Asa cum
se arata in figura.

METODA DE REINTRARE IN STATIA DE INCARCARE

Robotul se poate intoarce la statia de incarcare in doua moduri
diferite, pe baza a ceea ce este setat in meniul utilizatorului sub
campul "Setari" - "Setari robot" - "Setari incarcare". Utilizati
metoda "OFF" numai atunci cand exista numeroase obstacole in
interiorul gradinii si in apropierea firului perimetral (in limita a 2
metri). In toate celelalte cazuri, este mai bine sa utilizati valorile
"MIN", "MED" si "MAX" pentru cea mai rapida reintrare in statia
de incarcare.

"OPRIT". Aceasta metoda de reintrare in statia de incarcare
permite robotului s& urmareasca continuu firul perimetral pana
cand ajunge la statie. Prin urmare, nu este necesar sa efectuati o

"rechemare pe fir" asa cum este descris mai tarziu in acest

capitol. 5

o ! lower 2 mt.
"MIN", "MED", "MAX". Prin setarea acestei metode de reintrare

n statia de incarcare, robotul va rula de-a lungul firului perimetral ? 2mt.

la o distanta variabila in functie de optiunea selectata. Aceasta harging *
metoda permite robotului s& ajunga mai repede la statie, dar este | station 10 mt.
necesar sa se asigure ca nu exista obstacole de-a lungul caii de

reintrare. Odata ce robotul este suficient de aproape pentru a

detecta semnalul statiei de incarcare, acesta va incepe sa
calatoreasca de-a lungul firului pentru a face o reintrare corecta.

15mt. 2mt

Daca sunt prezente pasaje inguste sau sageata pentru reintrarea rapida in statia de incarcare, firul trebuie pozitionat intr-un mod
special, numit "Rechemare pe fir".

De indata ce este recunoscuta o "Rechemare", robotul va urmari firul perimetral la viteza mica si cu mai multa precizie pentru
aproximativ 13 metri (42,65'). Apoi va reveni la modul de reintrare "V-Meter" daca nu a fost intalnita statia de reintrare rapida sau
de incarcare.

Urmati aceste instructiuni pentru a instala "Recall":

® "Recall" este o bucata de sarma care se extinde pe aproximativ 2 m (6,6 ') cu o distanta de 5 cm (1,96 ") intre fiecare fir;
® "Rechemarea" trebuie pozitionata la o distanta de 2 m. (6.6 ') in fata oricaror pasaje inguste;
® "Recall" trebuie pozitionat in sectiunea din fata "Re-entry rapid".

NB: Daca robotul nu gaseste statia de incarcare intr-o anumita perioada de timp, acesta va urma firul perimetral in
modul "OFF".
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__ CONFIGURAREA REINTRARII RAPIDE A ROBOTULUI LA STATIA DE
INCARCARE

Reintrarea rapida necesita o instalare speciala a firului perimetral care permite robotului sa reduca calea de reintrare catre
statia de incarcare. Aceasta instalatie speciala a firului perimetral ar trebui utilizata numai pentru gradinile in care reintrarea
rapida reduce semnificativ calea si unde lungimea perimetrului este mai mare de 200 de metri.

Pentru a configura reintrarea rapida, pozitionati firul perimetral pe sol astfel incat sa formeze un triunghi cu o latura de 50 cm
(19,7 ") si celelalte doua laturi de 40 cm (15,75 ") fiecare, asa cum se arata in figura.

Tn timp ce robotul se indreapta spre statia de incarcare cu cele doua roti de fiecare parte a firului, intercepteaza acest triunghi si
se opreste din miscare. Apoi se intoarce la aproximativ 90 ° spre interiorul gradinii si incepe sa se miste in noua directie pana
cand intra in firul perimetral de pe partea opusa.

Aranjati firul pentru reintrare rapida intr-un punct in care exista cel putin 200 cm (78,74 ") de sarma dreapta in fata statiei si cel
putin 150 cm (59,05 ") de sarma dreapta in spatele acesteia.

Nu asezati firul de-a lungul sectiunii drepte imediat in fata statiei de incarcare sau in apropierea oricaror obstacole. Asigurati-va
ca nu exista obstacole de-a lungul caii de reintrare care ar putea impiedica reintrarea rapida.

Nu asezati firul de-a lungul pantei excesive, astfel incat robotul sa il poata recunoaste usor. Panta maxima depinde de
conditiile gazonului. ar trebui sa ramana sub aproximativ 20%.

(]

0 configurare incorecta a reintrarii rapide a robotului poate impiedica robotul sa se intoarca rapid la statia
de incarcare . Cand robotul se deplaseaza de-a lungul perimetrului pentru a ajunge intr-o zona secundara,
este posibil sa nu detecteze configurarea rapida a reintrarii.

llustratia ofera cateva sfaturi utile despre cum sa configurati corect
robotul pentru o reintrare rapida.

5lcmE

2 mt.

10mt. 1,5mt. 2 mt.
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PREGATIREA SI MARCAREA LIMITELOR ZONELOR DE LUCRU

Pregatirea gazonului care urmeaza sa fie cosit [ N

1. Asigurati-va ca gazonul care urmeaza sa fie tuns este uniform
si nu contine gauri, pietre sau alte obstacole. Daca este
necesar, pregatiti gazonul completand orice gauri si eliminand
orice obstacole. Daca unele obstacole nu pot fi indepartate,
este necesar sa marcati corect aceste zone cu firul perimetral.

2. Robotul poate tunde suprafete din interiorul zonei de lucru cu
0 pantd maxima de 60% (60 cm pe metru lungime) pe un
gazon uscat obisnuit, fara risc de alunecare a rotilor, pe baza
accesoriilor instalate. In celelalte cazuri este necesar sa se
respecte 55% din panta.

Firul perimetral trebuie asezat pe sol inclinat nu mai mult de
55% (55 cm pe metru in lungime), avand in vedere ca robotul
necesita o aderenta mai mare in timpul intoarcerii la statia de
incarcare. Prin urmare, este necesar sa verificati cu atentie
conditiile gazonului si sa respectati limitele.

Panta nu trebuie sa creasca cu cel putin 35 cm in interiorul
sau in exteriorul firului perimetral. Daca aceste instructiuni nu
trebuie respectate, in timp ce robotul lucreaza pe zone
inclinate si detecteaza firul, rotile sale ar putea aluneca si il
pot face sa paraseasca zona de lucru .

Daca exista obstacole pe pante care sunt inchise la limitele
mentionate mai sus, solul trebuie sa fie uniform timp de cel
putin 35 cm in partea ascendentd a obstacolului pentru a
reduce panta.

@)ﬂ_
Zonele cu pante mai mari decéat cele permise nu pot
fi cosite cu robotul. Prin urmare, pozitionati firul

perimetral in fata pantei astfel incat sa fie exclus din
zona de cosit.

-

perimeter wire

60% 60 cm
— (23,627
100 cm (39,3 ")

0-60%
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Marcarea limitei zonei de lucru

3. Verificati intreaga suprafata a gazonului si evaluati daca este 8 @ w @ TOUUUTTTTT
necesar sa o impartiti in zone de lucru separate, conform 4 ¢

Track for laying
the perimeter wire

verificati intreaga cale pentru a facilita aceasta procedura.

llustratia prezintd o peluza cu pista pentru instalarea firului &

regulilor descrise mai jos. Tnainte de a instala firul perimetral, :i
perimetral. :. min. 70 cm / 27,56 "

Rl o
7 S ‘4 &)
hon = v
h b
AN . A

in timpul instalarii, identificati orice zone secundare. O zona
secundara este o parte a unui gazon conectat la gazonul
primar cu un pasaj dificil de accesat prin miscarea normala a
robotului. Zona trebuie sa fie accesibila fara cresteri sau
caderi mai mari decéat cele permise. Daca o zona urmeaza sa
fie definita ca "zona secundara" depinde, de asemenea, de
dimensiunea zonei primare. Cu cat suprafata primara este
mai mare, cu atat va fi mai greu sa ajungeti la pasaje inguste.
Mai general, un pasaj mai ingust de 200 cm (78,74 ") este
considerat o zona secundara. Numarul de zone secundare
gestionate depinde de caracteristicile modelului (a se vedea
"Specificatii tehnice").

H min. 70cm /27,56 "

333

Distanta minima dintre fir si fir intr-un pasaj ingust necesara
pentru a se asigura ca robotul se deplaseaza autonom este
de 70 cm (27,56 inchi). Aceasta valoare permite robotului sa
ajunga in zona secundara, dar si sa tunda gazonul din
interiorul pasajului ingust intr-un mod complet automat.

Y PRIMARY AREA

corridor with a minimum passage

Daca acest pasaj este foarte lung, latimea trebuie sa fie mai of 70 cm / 27,56 * from edge to edge.

mare de 70 cm (27,56 ") intre firele perimetrale.

Daca distanta fir-la-fir intr-un pasaj ingust este mai mica de
70 cm (27,56 inci), robotul poate folosi acest pasaj numai
pentru a ajunge in zona secundara (nu poate tunde gazonul in
interiorul acestei zone).

. _ L ) PRIMARY AREA
In acest caz, distanta minima fir-la-fir este de 30 cm.
corridor with a passage

Dacg distanta minimé de 30 cm (11,81 inci) nu poate fi = e 2
respectata, atunci zona secundara este considerata o ZONA

INCHISA.

Cititi capitolul "Gestionarea zonelor inchise" pentru mai multe
detalii.

Secondary area /
closed area

et e Tl e e Y
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4. Daca exista un trotuar sau o alee in interiorul sau in afara zonei de lucru, care se afla la acelasi nivel al gazonului, asezati
firul perimetral la o distanta de 5 cm (1,96 ") de marginea trotuarului. Robotul va iesi usor din gazon si toata iarba va fi
cosita. Daca trotuarul este realizat din metal sau daca exista un capac metalic pentru guri de vizitare, placa de dus sau fire
electrice, asezati firul perimetral la cel putin 30 cm (11,81 ") de obiectul metalic pentru a preveni functionarea defectuoasa a
robotului si perturbatiile pe firul perimetral.

_
llustratia prezinta un exemplu al elementelor din interiorul si din perimetrul zonei de lucru si distantele care
trebuie urmate pentru asezarea corectd a firului perimetral. Marcati limita elementelor din fier sau alte

metale (capace de scurgere, conexiuni electrice etc.) pentru a preveni orice interferenta cu semnalul firului
perimetral.

Daca exista un obstacol in interiorul sau in exteriorul zonei de lucru, cum ar fi o bordura sau un perete, asezati firul perimetral
la cel putin 35 cm (13,78") de obstacol. Mariti distanta dintre firul perimetral si obstacol; Daca nu doriti ca robotul sa loveasca
obstacolul, asezati firul perimetral la cel putin 40 cm (15,75") distanta de acesta. Orice iarba din apropierea marginii si din afara
zonei de lucru definite poate fi taiata cu un trimmer de iarba sau cu un motocheat.

- -

35cm.
/13,78 "

=7 i

Daca in interiorul sau in exteriorul zonei de lucru este prezent un pat de flori, gard viu, planta cu radacini proeminente, sant mic
de 2-3 cm sau o bordura mica de 2-3 cm, asezati firul perimetral la cel putin 30 cm (11,81 ") de obstacol pentru a preveni
deteriorarea robotului sau a obstacolului.

Orice iarba prezenta in interiorul zonei de lucru poate fi taiata si finisata cu un trimmer de iarba sau cu un dispozitiv de taiat.

protruding roots
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Daca exista o piscina, iaz, rapa, sant, trepte sau drumuri publice care nu sunt protejate de un gard sau perete usor traversabil
n interiorul sau in afara zonei de lucru, instalati firul perimetral la cel putin 90 cm (35,43 inci) de margine. Pentru a instala firul
perimetral cat mai aproape de marginea zonei de taiere, va recomandam sa instalati un gard dificil de traversat daca este
adiacent zonelor publice sau un gard de cel putin 15 cm inaltime in alte cazuri. Acest lucru va permite asezarea firului
perimetral la distantele descrise in paragrafele anterioare.

_
Urmariti cu atentie distantele si pantele specificate in brosura pentru a garanta instalarea excelenta si buna

functionare a robotului. Mariti distanta cu cel putin 30 cm (11,81 ") in prezenta pantelor sau a terenului
alunecos.

A

90 cm.
/35,44

Obstacolele rezistente la lovituri, cum ar fi copacii, tufisurile sau stalpii fara margini ascutite prezente in interiorul zonei de
lucru, nu trebuie sa fie delimitate. Robotul loveste obstacolul si schimba directia. Daca nu doriti ca robotul sa loveasca
obstacolele si pentru functionarea sa sigura si silentioasa, toate obstacolele fixe trebuie sa fie delimitate. Obstacolele usor
inclinate, cum ar fi ghivecele de flori, pietrele sau copacii cu radacini proeminente, trebuie delimitate pentru a proteja lama de
taiere si obstacolele in sine.

Pentru a marca limita obstacolului, porniti din punctul exterior al perimetrului cel mai apropiat de obiectul de delimitat, aranjati
firul perimetral astfel incat sa ajunga la obstacol, sa il ocoleasca si apoi sa calatoreasca inapoi de-a lungul caii anterioare,
respectand distantele regulate descrise in paragrafele anterioare. Suprapuneti firul de iesire si firul de intrare astfel incat sa
treaca sub acelasi cuier, acest lucru va permite robotului sa treaca de firul perimetral.

Pentru ca robotul sa functioneze corect, lungimea minima de suprapunere nu trebuie sa fie mai mare de 70 cm (27,56 ") pentru
a permite robotului sa se miste in mod regulat.

User’s manual 16



INSTALAREA SARMEI PERIMETRALE

Firul perimetral poate fi ingropat sau asezat pe paméant. Daca aveti o
masina de strat de sarma, este mai bine sa ingropati firul pentru o
protectie mai mare.

perimeter wire

in caz contrar, instalati firul pe sol cu carligele furnizate asa cum este
descris mai jos.

J Er—

Incepeti sa asezati firul perimetral din zona in care
este instalata statia de incarcare, lasand cateva
contoare suplimentare, astfel incat sa poata fi
redus la dimensiune atunci cand va conectati la
unitatea de alimentare in timpul fazei finale.

Sarma de impamantare

Taiati iarba cat mai jos posibil cu un trimmer de iarba sau o
motounelte de-a lungul intregii cai pe care va fi asezat cablul.
Acest lucru va facilita asezarea cablului in contact cu solul si va
reduce riscul ca robotul sa deterioreze izolatia.

1. Pozitionati firul in sensul acelor de ceasornic de-a lungul intregii
cai si fixati-l cu cérligele furnizate, asigurandu-va ca exista o
distantd maxima de aproximativ 100 cm (39,37 inchi) intre fiecare
cuier. Firul trebuie sa fie in contact cu solul pentru a preveni
deteriorarea acestuia de catre robot inainte ca iarba sa-I
acopere.

- Cand asezati firul perimetral, urmati directia de instalare in
jurul paturilor de flori, adica in sens invers acelor de
ceasornic.

- Tr] sectiunile curbe, fixati firul astfel incat sa nu fie rasucite,
Cci sa se curbeze frumos (raza de 20 cm).

wire fastening pegs
1

Sarma ingropata
1. Sapati o brazda uniforma in pamant (aproximativ 2-3 cm sau 0,787-1,181").

2. Pozitionati firul in sensul acelor de ceasornic de-a lungul pistei, la 0 adancime de cativa centimetri. Nu ingropati firul mai
adanc de 5 cm, pentru a nu reduce calitatea si intensitatea semnalului preluat de robot.

3. In timpul asezarii firului, poate fi necesar sa il fixati in anumite puncte cu carligele prevézute pentru a-l tine in pozitie atunci
cand acoperiti cu solul.

4. Acoperiti tot firul cu sol si asigurati-va ca ramane intins in pamant.
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Tmbinarea firului perimetral

Utilizati o imbinare originala daca este necesar un alt fir perimetral

pentru a finaliza instalarea. .

Introduceti fiecare capat al firului in imbinare, asigurandu-va ca

firele sunt complet introduse, astfel incat capetele sa fie vizibile e o
pe fiecare parte. Apasati butonul din partea superioara pana la
capat folosind o pereche de clesti.

( Err—

- Pentru o conexiune electrica sigura si
securizata, utilizati numai imbinari originale.

- Nu utilizati banda izolatoare sau alte tipuri de
imbinari care nu asigura o izolare adecvata
(stifturi, terminale etc.). Dupa ceva timp,
umiditatea solului provoaca oxidarea si
intreruperea
a firului perimetral.

INSTALAREA STATIEI DE INCARCARE SI A UNITATII DE ALIMENTARE

( Y : ‘ N
A : : current power supply unit (A)
Warning — Caution \

inainte de a efectua orice operatie, deconectati
robotul de la reteaua de alimentare.

Pozitionati sursa de alimentare intr-o zona care nu
poate fi atinsa de copii. De exemplu, la o naltime
mai mare de 160 cm (63 ").

Nu scurtati sau prelungiti cablul care ajunge la
statia de incarcare, infasurati ca un 8 ca un cablu
n exces , asa cum se arata in figura.

Firul perimetral utilizat pentru instalare nu poate fi
mai mic de 50m, contactati cel mai apropiat centru
de servicii pentru clienti.

1. Pozitionati statia de incarcare in zona predefinita.

2. Introduceti firul perimetral (M) de-a lungul ghidajului din statia de incarcare. Taiati firul perimetral in exces la aproximativ 5
cm deasupra conectorilor.

3. Conectati firul de intrare al statiei la borna rosie a transmitatorului (T). Conectati firul de iesire al statiei la terminalul negru .

& The terminals are used only to connect the original perimeter wire.

connect to
[T the red termi
I T e ] (C) e ) )
o
] [} -] [} [} ] .}
]! i
H =M= [} o ] B
o o]
- L] L] L] |
.D N
Gl - ] L] - -

perimeter wire (M)
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4. Fixati statia de incarcare (N) la sol cu carligele (P). Daca este [~ D) ( l R
necesar, asigurati statia de incarcare cu ancore cu surub (Q). B

Q)

5. Instalati sursa de alimentare (A). ( \ current power

supply unit (A)

6. Conectati cablul de alimentare (E) al statiei de incarcare (N) la
sursa de alimentare (A).

7. Conectati stecherul sursei de alimentare (A) la priza electrica .

Perimeter

8. Daca LED-ul transmitatorului clipeste, conexiunea este wire
corecta. In caz contrar, gasiti anomalia (consultati "Ghid de

depanare").

H. min. 160 cm

9. Tnlocuiti protectia (L).
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INCARCAREA BATERIEI LA PRIMA UTILIZARE

1. Plasati robotul in interiorul statiei de incarcare.

2. Apasati tasta ON / OFF si asteptati cateva secunde pentru ca
robotul sa porneasca complet.

3. LED-ul bateriei devine portocaliu si raméane fixat timp de
cateva secunde in timpul recunoasterii statiei de incarcare.

4. Asigurati-va ca LED-ul AUTO este stins, daca este necesar,
apasati tasta AUTO pentru a-I stinge.

5. La sfarsitul incarcarii, robotul poate fi utilizat sau programat
pentru pornirea initiala (consultati "Modul de programare").

T ——

La prima utilizare, incarcati intotdeauna bateriile timp

de cel putin 4 ore.

ADJUSTMENTS

i

=

w | R/

-.-‘!! \[BE]! Il‘.",'
[ S."i_ i

RECOMANDARI DE AJUSTARE

Utilizatorul trebuie sa faca orice ajustari in conformitate cu procedurile descrise in acest manual. Nu

efectuati ajustari care nu sunt indicate in mod expres in acest

manual. Orice ajustari speciale, care nu sunt

indicate in mod expres in acest manual, trebuie efectuate numai de personalul de la centrul de service

autorizat al producatorului .

REGLAREA iNALTIMII DE TAIERE

Tnainte de a seta inaltimea de tiere a lamei, asigurati-va ca robotul

este oprit in siguranta (consultati "Oprire siguranta robot").

_

Utilizati manusi de protectie pentru a preveni ranirea mainilor.

1. Intoarceti robotul si pozitionati- astfel incat sa nu distrugeti cap

2. Rotiti suportul (E) in sensul acelor de ceasornic, cu cheia
furnizata.

3. Ridicati sau coboréati unitatea de taiere (D) pentru a seta
indltimea de taiere doritd. Valoarea poate fi masurata
folosind scala gradata gasita pe cheia furnizata.

T —

Nu utilizati robotul pentru a tunde iarba care este
cu 1 cm (0,40 ") mai mare decat lama de taiere.
Reduceti treptat inaltimea de taiere. Se recomanda
reducerea inaltimii cu cel putin 1 cm (0,40 ") la
fiecare 1-2 zile pana la atingerea inaltimii ideale.

4. Dupa efectuarea ajustarii, rotiti suportul (E) in sens invers
acelor de ceasornic.

5. Intoarceti robotul inapoi in pozitia sa de functionare.
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USE AND OPERATION

CERINTE DE UTILIZARE

_
- Cand utilizati robotul pentru prima dat3, cititi cu atentie intregul manual si asigurati-va ca il intelegeti pe
deplin , in special recomandarile de siguranta.

- Utilizati robotul numai in scopul propus, asa cum este descris de producator, si nu manipulati niciun
dispozitiv pentru a obtine performante de functionare diferite.

- Nu utilizati robotul si unitatile sale periferice in conditii meteorologice nefavorabile, mai ales atunci
cand exista riscul de fulgere.

DESCRIEREA PANOULUI DE CONTROL S| PREZENTAREA
GENERALA A MENIULUI

llustratia arata locatia si functia comenzilor de pe masina.

OPRESTE-TE.

Apasati pentru a opri masina robotizata de tuns iarba
in siguranta. Utilizati numai in caz de pericol iminent si
pentru a efectua intretinerea robotului.

Apasati pentru a porni si opri robotul.

START
_ _ _ _ AUTO —
Apasati pentru a activa sau dezactiva functionarea autom PRUSE

Cand este iIn modul automat, robotul este programat
sa functioneze conform programului descris in paginile

urmatoare. Q (= O

BATTERY

Oprit: Operare manuala.
Fixat pe: Functionare automata.

3

o
= z =
3 3 =
] =

Nivelul de incarcare a bateriei.

3
=
m
A
o}

Operare Erori. Se referaspre cel
capitolul "DEPANARE"

©

Robot in statia de incarcare (LED AUTO oprit)

mn
=
=
|
e

Apasati pentru a incepe un ciclu de lucru manual. Daca bateria este suficient de incarcata si LED-ul AUTO este stins,
AUSE | robotul incepe un ciclu de lucru. Cand ciclul de lucru este finalizat, acesta se intoarce la statia de incarcare.

|

Robot in gradina

START | Cand robotul este in miscare, acest lucru suspenda operatiunea de cosire si plaseaza robotul in modul

stand-by. Cu robotul in stand-by, acest lucru permite reluarea operatiunii de cosit.

Revine la statia de incarcare si reia operatiunile automate sau manuale in functie de starea LED-ului "AUTQO".
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CONFIGURAT

Procedura de configurare se efectueaza atunci cand robotul este pornit pentru prima data si dupa o perioada lunga de
inactivitate.

Verificati daca inaltimea suprafetei gazonului care trebuie taiata este compatibila cu buna functionare a robotului (consultati
"Specificatii tehnice").

Reglati inaltimea de taiere dupa cum doriti (consultati "Reglarea inaltimii de taiere").

Asigurati-va ca zona de lucru a fost marcata corect si ca nu exista impedimente in calea functionarii normale a robotului,
asa cum este descris in sectiunea "Pregatirea si marcarea limitelor zonelor de lucru" si in sectiunile urmatoare.

Asigurati-va ca nu exista balti mari in gradina din cauza ploilor abundente.

Plasati robotul in interiorul statiei de incarcare.

Apasati tasta ON / OFF si asteptati cateva secunde pentru ca robotul sa porneasca complet.

LED-ul bateriei devine portocaliu si ramane fixat timp de cateva secunde in timp ce recunoaste statia de incarcare.

Robotul este gata de utilizare. Apasati tasta "AUTQ" pentru a seta functionarea automata sau manuala.

Functionarea robotului in modul manual cu "LED AUTO oprit"

Cand bateria este complet incarcata, apasati tasta START/PAUSE pentru a incepe ciclul de lucru. Cand capacitatea
bateriei este epuizata, robotul revine la statia de incarcare.

Daca gradina nu a fost complet cosita, asteptati pana cand bateria este complet incarcata si apoi incepeti un nou ciclu de
lucru.

Pentru un rezultat mai bun, se recomanda utilizarea robotului cel putin o data la doua zile.

Pentru a modifica setarile implicite ale unor functii ale robotului, pur si simplu descarcati aplicatia gratuitd pentru smartphone-uri;
consultati sectiunea "ACCES LA MENIU PRIN APLICATIE".

Functionarea robotului in modul automat cu "LED AUTO pornit"

Datoritda modului automat, robotul este programat sa functioneze in fiecare zi a saptamanii. Prin intermediul aplicatiei
mobile puteti verifica ora implicita setata.

Numarul de cicluri de lucru este gestionat automat de robot pe baza capacitétii bateriei. In modul automat, robotul iese din
statia de Tncarcare pentru a efectua ciclul de lucru si revine pentru a se reincarca si, daca este necesar, pentru a relua
lucrul .

Pentru a modifica setarile implicite ale timpului de lucru si ale altor functii, pur si simplu descarcati aplicatia gratuitad pentru
smartphone-uri, consultati paragraful "ACCES LA MENIU PRIN INTERMEDIUL APLICATIEI".
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UTILIZAREA ROBOTULUI iN SPATII INCHISE, FARA STATIE DE INCARCARE

Pornirea robotului in modul "zona inchisa" este pentru cosirea zonelor inchise care sunt marcate de firul perimetral si nu au
statie de incarcare.

A Danger - Attention

Transportati robotul folosind ménerul furnizat. Nu apucati robotul de corp si utilizati intotdeauna méanerul
furnizat.

1. Pozitionati robotul in interiorul zonei de lucru la o distanta
minima de 100 cm (39,37 in.) de firul perimetral si de orice
alte obstacole.

2. Apasati butonul PORNIT/OPRIT si asteptati cateva secunde
pentru ca robotul sa porneasca complet. Urmati instructiunile
de pe afisaj si introduceti parola, daca vi se solicita.

3. Conectati-va la robot utilizadnd aplicatia de pe smartphone si
selectati butonul &Y.

oncm

(39,37 ")

4. Selectati tasta "zona inchisa". O

5. Setati timpul pentru sfarsitul ciclului de lucru si selectati "OK".

La sfarsitul ciclului de lucru, opriti robotul in conditii de siguranta
(consultati "Oprirea sigurantei robotului") si transportati-l inapoi in
zona in care se afla statia de incarcare.

Restabiliti functionarea normala a robotului, asa cum este descris
n capitolul "PORNIREA INITIALA".

ACCES LA MENIU PRIN APLICATIE

Robotul are un dispozitiv Bluetooth incorporat care ii permite sa fie programat si controlat folosind un smartphone.

Descarcati aplicatia Android si iOS pentru smartphone-ul dvs. de pe site-ul web al produsului. Porniti aplicatia si urmati
expertul pentru a asocia robotul cu dispozitivul.

PIN-ul setat din fabrica este "0000". Schimbati codul PIN cat mai curand posibil pentru a face

robotul in siguranta. Aplicatia va permite sa:

Modificati timpul de lucru standard automat.

Setati functionarea senzorului de ploaie.

Setati punctele de plecare pentru a gestiona optim zona secundara.
Schimbati parola.

Trimiteti comanda Start / Pause / Home.

Ghidati robotul in timpul taierii.

Afisati starea, alarmele si orice erori ale robotului.

SETAREA MENIULUI UTILIZATORULUI PRIN INTERMEDIUL
APLICATIEI MOBILE

Porniti aplicatia de pe smartphone si accesati meniul de programare al robotului prin intermediul functiei "Setup”.
Urmati introducerea care contine un rezumat al functiilor de programare disponibile. Detaliile fiecarei functii se gasesc in

paginile care urmeaza diagramei flux. Functiile marcate cu (*) sunt disponibile numai pe anumite modele. Consultati tabelul
"Specificatii tehnice".
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SETARI MENIU — MOD PROGRAMARE

Programarea robotilor

Y

)

)

Setarea
temporizatorul
ui

Program de
' G |
00

Program zilnic

» anti-clockwise direction

secondary area 1
(30%, 60MT, clokwise) o
A

P———:

»» clockwise direction

N i
- Pentru a obtine cele mai bune rezultate din robot, se

recomanda programarea robotului si functloneze in
fiecare zi.

- Daca trebuie stabilite mai multe zone de lucru, se
recomanda programarea a cel putin doua programe de
lucru pentru a creste frecventa de taiere in zone.

Trei profiluri de lucru diferite pot fi setate pentru utilizare in anumite
momente. Acest lucru este deosebit de util atunci cand doriti sa utilizati
gradina intr-un moment diferit decat de obicei.

Ultimul set de profiluri ramane evidentiat intr-o culoare diferita si va fi activ in
timpul functionarii automate a robotului.

Apasati butonul de & céateva ori pentru a accesa meniul principal.

Pana la 4 programe de lucru pot fi setate pentru fiecare zi a saptamanii.

Apasati zona afisajului corespunzatoare zilei pe care doriti sa o configurati,
apoi selectati orele.

Pentru fiecare program de lucru (T1, T2, T3, T4) setati ora de incepere, ora
de incheiere si zone de cosit.

iZ) Timpii T1, T2, T3 si T4 nu trebuie sa se suprapuna, robotul va
sterge orice timp conflictual.

"Taierea marginilor". Aceasta functie permite robotului sa inceapa sa lucreze prin
taierea de-a lungul marginii gazonului. Aceasta functie trebuie activata cel
putin de doua ori pe saptamana.

De exemplu, daca setati:
T1: 09:00 - 11:00, A1, A2, A3, A4
T2:15:00 - 17:00, A1, A2

Robotul care functioneaza intre orele 15:00-17:00 va efectua ciclul de cosire
numai in zona de lucru A1 sau A2.

iZ) Robotul poate intra in zonele A3 si A4 atunci cand trebuie
sa ajunga intr-o zona de lucru, sa se intoarca la statia de
incarcare sau sa lucreze aleatoriu.

Setarea orei este esentiala pentru buna functionare a robotului. Multi
parametri influenteaza stabilirea programelor de lucru, cum ar fi numarul de
zone, capacitatea bateriilor, complexitatea gazonului, tipul de iarba etc. In
general, orele de lucru trebuie sa creasca usor atunci cand cositi gradini cu
mai mult de o suprafata si gradini cu multe obstacole si zone complicate. Mai
jos este un tabel cu timpii orientativi pentru configurarea robotului la prima
utilizare.

800 (8608") 10:00 12:00 14:00 16:30
1200 (12912") 10:00 13:00 15:00 18:00
1800 (19418 09:00 21:00
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Reintrarea in statia de
inca

AT

J

max
.

&) @) ©

Senzor de
ploaie——

Amenajarea
s dinii.
A\

Setarea zonei de
fucru

b P

Seteaza distanta dintre robot si firul perimetral in timpul reintrarii acestuia in
statia de incarcare.

"OPRIT". Aceasta setare este recomandata pentru gradini complexe cu
multe obstacole Tn apropierea perimetrului sdrma si gradini cu pasaje
inguste. Cel Robotul isi va pozitiona rotile pe fiecare parte a firului perimetral
pentru a reveni la statia de incarcare.

(Z Instalati firul perimetral utilizand metoda "OFF", consultati
sectiunea "Metoda de reintrare in statia de incarcare™.

Cu parametrii ramasi, robotul revine la statia de incarcare, mentindnd in
acelasi timp distanta aproximativa setata fata de firul perimetral. Aceasta
optiune este recomandata pentru gradini cu pante abrupte si / sau gradini
fara denivelari in apropierea firului perimetral.

(Z) Instalati firul perimetral utilizdnd metoda "MIN MED MAX",
consultati sectiunea "Metoda de reintrare in statia de
incarcare™.

Seteaza comportamentul robotului atunci cand senzorul detecteaza ploaia.

PE: Cand este detectata ploaia, robotul revine la statia de incarcare. La sfarsit
din ciclul de incarcare, robotul isi reia functionarea normala daca senzorul nu
mai detecteaza ploaia.

INTARZIERE: cand este detectatd ploaia, robotul revine la statia de
incarcare si ramane acolo pentru timpul setat, care poate fi configurat in
ecranul urmator cand este apasat butonul "Intarziere".

OPRIT: senzorul de ploaie este oprit.

Seteaza caracteristicile zonei de cosit.

@ Tn gradinile cu o zon, cel putin o zona trebuie inc4 stabilits.

Pot fi setate pana la 4 zone.

Apasati zona pe care doriti sa o
configurati. Pentru a dezactiva o zona,
setati dimensiunea la 0 m2.
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Program de

DIMENSION

G10/0]0)

mt

DISTANCE WIRE DIRECTION

() OFF

10

cm

DISTANCE

375

mt
ECO MODE

primary area

 —t——

)
A
secondary area 1 A
(30%, 60MT, clokwise) «

A

——

I'_»_.‘

P——st—:

»» clockwise direction

» anti-clockwise direction
N

Setari generale

Pentru fiecare zona a gradinii trebuie sa setati:

dimensiune. dimensiunea orientativa a suprafetei de lucru in metri patrati;

distanta. Distanta necesara robotului pentru a ajunge in interiorul zonei
urmand firul perimetral. Pentru a va asigura ca robotul incepe sa
functioneze in interiorul zonei dorite, se recomanda utilizarea mijlocului
zona de lucru ca referinta pentru distanta. Setati valoarea la 0 pentru
zona in care este pozitionata statia de incarcare;

directie. Cea mai scurta directie pentru a ajunge la zona de lucru.
Directia poate fi "in sensul acelor de ceasornic" sau "in sens invers acelor
de ceasornic". La iesirea din statia de incarcare, robotul va urma firul in

directia setata;

distanta sarmei. Distanta robotului de la firul perimetral pentru a ajunge
in zona de lucru. Setati aceasta valoare la "0cm" in gradinile complexe cu
multe obstacole in apropierea sarmei perimetrale si / sau gradinile cu
pasaje Thguste;

Modul ECO. Daca este activata si robotul detecteaza ca suprafata
gazonului a fost tunsa, timpul de lucru in aceasta zona este redus si
robotul va trece la pasul urmator.

Setari generale.

Protectie. Permite activarea/dezactivarea/modificarea CODULUI PIN al robotului.

Pentru a seta sau modifica parola, introduceti mai intai codul PIN curent si apoi noul COD PIN. La cumparare,
parola introdusa de producator este formata din patru numere ("0000").

ié) Alegeti o combinatie de numere pentru parola usor de retinut.

(2
leer:

Reseteaza setarile din fabrica.
i#) Toate configuratiile se vor pierde, setarile robotului si gradinii vor trebui configurate din nou.

Acest lucru permite setarea unui factor de corectie pentru alinierea si recunoasterea statiei de incarcare.
Consultati meniul robotului sau APP pentru mai multe detalii.

Codul PIN nu va fi resetat la valoarea implicita.

o—>

distanta medie.
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Seteaza distanta parcursa de robot dupa firul perimetral, inainte de a schimba directia. Setati MIN pentru a
permite robotului sa parcurga distanta minima posibila, MAX pentru distanta maxima posibila si MED pentru
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OPRIREA SIGURANTEI ROBOTULUI

Tn timpul utilizarii, poate fi necesara oprirea robotului. Tn conditii normale, robotul poate fi oprit cu tasta "OFF". In caz de pericol
sau la efectuarea oricarei intretineri, este necesar sa opriti robotul in conditii de siguranta pentru a preveni pornirea accidentala
a lamei. Apasati tasta "STOP" pentru a opri robotul. Deconectati fisa de alimentare de la priza electrica.

o - Ny
z “STOP” KEY (A)

Oprirea de siguranta a robotului este necesara in
timpul intretinerii si reparatiilor (de exemplu,
inlocuirea lamei, operatiunile de curatare etc.).

Pentru a incepe, procedati dupa cum este indicat:

- pozitionati robotul in interiorul zonei de taiere;

- apasati tasta ON / OFF si asteptati cateva secunde pentru ca
robotul sa porneasca complet.

- apasati tasta START/PAUSE pentru a incepe ciclul de lucru.

INACTIVITATE PRELUNGITA S| REPORNIRE

Dupa o perioada lunga de inactivitate a robotului si inainte de sezonul de cosit, este necesar sa se efectueze o serie de operatii
pentru a garanta functionarea corecta in momentul reutilizarii.

1. Tnc&rcati complet bateria inainte de depozitarea pe timp de iarna. Reincarcati bateria cel putin o data la cinci luni.

2. Efectuati intretinerea de rutina de catre un distribuitor autorizat. Acest lucru este esential pentru mentinerea robotului in
stare buna. Serviciul de asistenta include, de obicei, urmatoarele operatiuni:

® curatarea totala a robotului, a lamei de taiere si a tuturor celorlalte parti mobile;
® curatarea interiorului robotului;
e verificarea functionarii robotului;

e verificarea si, daca este necesar, inlocuirea oricaror piese uzate, cum ar fi lama de taiere, periile (numai la robotii
echipati cu motoare periate);

® verificarea capacitatii bateriei;
® Daca este necesar, dealerul poate, de asemenea, sa incarce software nou.
3. Curatati cu precizie robotul si statia de incarcare (consultati "Curatarea robotului")
4. Verificati orice componente uzate sau deteriorate, cum ar fi lama de taiere si evaluati inlocuirea acestora.

5. Depozitati robotul intr-un loc protejat si uscat, cu o temperatura ambianta cuprinsa intre 10° si 20° C, la indemana
elementelor straine (copii, animale, alte obiecte straine etc.). Depozitati robotul la o temperatura sub 20 ° C pentru a reduce
descarcarea automata a bateriilor.

6. Deconectati fisa de alimentare (A) de la priza electrica.

7. Acoperiti statia de incarcare (C) pentru a preveni patrunderea oricaror materiale straine (frunze, hartie etc.) si pentru
conservarea placilor de contact.
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Repornirea

Tnainte de a reporni robotul dupa o perioada lunga de inactivitate,

procedati dupa cum urmeaza:

1. conectati fisa de alimentare (A) la priza electrica;

2. reconectati sursa principala de alimentare cu energie electrica;
3. pozitionati robotul in interiorul statiei de incarcare;
4. Apasati tasta ON / OFF si asteptati cateva secunde pentru ca
robotul sa porneasca complet.
5. LED-ul bateriei devine portocaliu si raméane fixat timp de
cateva secunde in timpul recunoasterii statiei de incarcare.
6. robotul este acum gata de utilizare (consultati "Modul de progran

Current power
supplyunit (A)

Charging
station (C)

(!

®
Nu

inflamabile.

1.
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Danger - Attention

reincarcati robotul in medii explozive si

Alimentati cu energie electrica statia de incarcare si asigurati-
va ca placile sunt curate.

Pozitionati robotul in interiorul statiei de incarcare.

Apasati tasta ON / OFF si asteptati cateva secunde pentru ca
robotul sa porneasca complet.

LED-ul bateriei devine portocaliu si raméne fixat timp de
cateva secunde in timpul recunoasterii statiei de incarcare.

Asigurati-va ca LED-ul AUTO este stins, daca este necesar,
apasati tasta AUTO pentru a-I stinge.

“PLAY/PAUSE” KEY (B)

I’P ALSE
4%
d
e

4=
® ,

s BATTERY

e

'l 1

“ON" KEY (A)

“OFF” KEY (C)

La sféarsitul ciclului de incarcare (aproximativ 6 ore), apasati
tasta "OFF" (C).

Depozitati robotul intr-un loc protejat si uscat, cu o

temperatura ambiantd cuprinsa intre 10° si 20° C, greu
accesibil copiilor, animalelor, altor obiecte straine etc.
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SFATURI DE OPERARE

Mai jos sunt cateva sfaturi utile de operare de urmat atunci cand utilizati robotul:

- Chiar si dupa ce ati fost informat in mod corespunzator cu privire la utilizarea robotului, este intotdeauna o idee buna sa
simulati unele manevre de testare la prima utilizare pentru a identifica comenzile si functiile principale;

- verificati si fixati suruburile de fixare ale componentelor principale;

- tundeti frecvent gazonul pentru a evita cresterea excesiva a ierbii;

- Nu utilizati robotul pentru a tunde iarba care este cu 1 cm (0,40 ") mai mare decat lama de téiere. In cazul ierbii inalte,
ridicati lama de taiere si apoi coboréati-o treptat in urmatoarele zile;

- daca gazonul este echipat cu un sistem automat de aspersoare, programati robotul sa revina la sistemul de incarcare cu
cel putin o ora Tnainte de pornirea aspersoarelor;

- verificati panta solului si asigurati-va ca valorile maxime admise nu sunt depasite pentru a preveni deteriorarea robotului si

a aspersoarelor;

- se recomanda programarea robotului astfel incat sa nu functioneze mai mult decat este necesar, luand in considerare si
diferitele rate de crestere ale ierbii in diferite anotimpuri, pentru a nu-l supune deteriorarii inutile si reducerii duratei de viata

a bateriei;

- Cand utilizati robotul, asigurati-va ca zona de lucru este libera de persoane (in special, copii, persoane in varsta sau
persoane cu dizabilitati) si animale de companie, pentru a preveni riscurile de siguranta. Pentru a minimiza sansele de
ranire, programati robotul astfel incat sa functioneze la momente adecvate ale zilei.

Producatorul nu garanteaza compatibilitatea completa intre masina robotizata de tuns iarba si alte tipuri de sisteme fara fir, cum
ar fi telecomenzi, emitatoare radio, ajutoare acustice, garduri electrice subterane pentru animale sau altele asemenea.

ROUTINE MAINTENANCE

RECOMANDARI DE INTRETINERE

_

in timpul intretinerii, utilizati echipamentul individual de protectie indicat de producator, in special atunci
cand lucrati pe lama. Inainte de a efectua orice tip de intretinere, asigurati-va ca robotul este oprit
(consultati "Oprirea sigurantei robotului”).

TABEL DE INTRETINERE PROGRAMATA

e

Lama

Curatati si verificati eficienta
lamei. Daca lama este
indoita sau foarte uzata,
inlocuiti-o

Consultati "Curatarea

robotului" Consultati

sezonului de cosit

Saptdmanal "Inlocuirea lamei"
Butoane de incarcare a Curatati si indepartati orice Consultati "Curatarea
bateriei rugina robotului"

Placi de contact Curatati si indepartati orice Consultati "Curatarea
rugina robotului"

Senzor de ploaie Curatati si indepartati orice Consultati "Curatarea
rugina robotului"

Lunar Robot Curatati robotul Consultati "Curatarea

robotului”

O data pe an si la sfarsitul Robot Solicitati service-ului Consultati "Inactivitate

robotului la un centru de
service autorizat

prelungita si repornire"
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CURATAREA ROBOTULUI

1. Opriti robotul in siguranta (consultati "Oprire siguranta robot").

A Warning — Caution

Utilizati manusi de protectie pentru a preveni taierea mainilor.

2. Curatati toate suprafetele exterioare ale robotului cu un burete inmuiat in apa calda si un detergent usor. Strangeti bine
pentru a indeparta excesul de apa inainte de utilizare.

Warning — Caution

Utilizarea unei cantitati prea mari de apa poate determina patrunderea apei in dispozitiv, ceea ce ar putea
deteriora piesele electrice.

3. Nu utilizati solventi sau benzen pentru a nu deteriora suprafetele vopsite si componentele din plastic.

4. Nu spalati partile interioare ale robotului si nu utilizati jeturi de apa sub presiune pentru a nu deteriora
piesele electrice si electronice.

& Warning — Caution

Pentru a evita deteriorarea ireversibila a componentelor electrice si electronice, nu scufundati robotul, partial
sau complet, in apa, deoarece nu este etans.

5. Verificati partea inferioara a robotului (zona lamei de taiere si
rotile), utilizati o perie adecvata pentru a indeparta depunerile
si / sau reziduurile care pot impiedica buna functionare a
robotului.

6. Indepartati orice iarba si frunze din zonele de prindere ale
robotului.

7. Curatati butoanele incarcatorului bateriei (A), placile de contact
(B) si sa indeparteze orice depuneri sau reziduuri cauzate de
contactul electric cu o carpa uscata si, daca este necesar, cu
smirghel fin.

8. Curatati senzorul de ploaie (C) si indepartati orice murdarie sau |

9. Curatati interiorul statiei de incarcare pentru a indeparta orice
reziduuri acumulate.

User’s manual 30



DEPANARE

GHID DE DEPANARE

Informatiile de mai jos sunt concepute pentru a ajuta la identificarea si corectarea oricaror defectiuni si / sau defectiuni care pot
aparea in timpul functionarii. Unele defectiuni pot fi remediate de utilizator, in timp ce altele necesita abilitati tehnice specifice
sau expertiza speciala si, prin urmare, trebuie remediate numai de personal calificat cu experienta certificata in domeniul
specific de interventie. 5

Cand robotul este intr-o stare de eroare si indicatorul luminos ALERTA este aprins sau clipeste, conectati-va la robot utilizand
aplicatia de pe smartphone pentru a vedea care este problema.

& Warning — Caution

Opriti robotul in conditii de siguranta (consultati "Oprire siguranta robot") in cazul in care este necesara
verificarea robotului, pentru a evita pericolul pornirii accidentale a lamei.

a

Tnlocuiti lama cu una noué (consultati

Lama de taiere deteriorata "Inlocuirea lamei)

Opriti robotul Tr) siguranta (consultati "Oprire

Lama de taiere infundata de
reziduuri (banda, corzi, fragmente
de plastic etc.)

Utilizati manusi de protectie pentru a preveni
ranirea mainilor

Vibratii anormale Opriti robotul in siguranta (consultati "Oprire

Robotul a fost pornit in prezenta siguranta robot")

obstacolelor (ramuri cazute, obiecte
uitate etc.)

zgomotos Scoateti obstacolul si reporniti robotul
(consultati "Pornire - Mod automat")

Robotul este foarte

Solicitati inlocuirea sau repararea motorului
de catre cel mai apropiat centru de
service autorizat

Defectiune a motorului electric

Mariti inaltimea de taiere (consultati "Reglarea
inaltimii de taiere")

larba prea inalta

Efectuati o taiere preliminara a zonei cu o
masina normala de tuns iarba

_Pozitionarea incorecta a firului Verificati conexiunea statiei de incarcare
perimetral sau a cablului de alimentare (consultati "Instalarea statiei de incarcare si a
Robotul nu se pozitioneazé al Stat,IEI de incarcare Unltét’” de allmental’e")
corect in interiorul statiei
de incarcare
Prabusirea terenului de langa Pozitionati statia de incarcare pe o suprafata
statia de incarcare plana si stabila (consultati "Planificarea
instalarii sistemului")
Robotul nu se comporta Repozitionati corect firul perimetral (in sens
corect in jurul paturilor de Sarma perimetrala asezata incorect invers acelor de ceasornic) (consultati
flori "Instalarea firului perimetral”)

Resetati ceasul robotului (consultati "Modul de

Ceasul a fost setat incorect programare”)

Robotul functioneaza la
momentul o )
nepotrivit Resetati timpul de lucru (consultati "Modul

Timpul de lucru a fost setat incorect de programare”)
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a

Extindeti timpul de lucru (consultati "Modul

Nu sunt suficiente ore de lucru de programare")

Opriti robotul in siguranta (consultati "Oprire
siguranta robot")

Lama taietoare infundata cu
depuneri si/sau reziduuri

Utilizati ma@nusi de protectie pentru a preveni
Zona de lucrunu ranirea mainilor.
este complet cosita Curatati lama de taiere

Remontati lama cu o piesa de schimb

Lama de taiere uzata originala (consultati "inlocuirea

lamei")
Zona de lucru este prea mare in Reglati zona de lucru (consultati
comparatie cu capacitatea "Specificatii tehnice")

reala a robotului

Tnlocuiti bateriile cu piese de schimb originale

Bateriile sunt pe cale sa se epuizeze. (consultati "inlocuirea bateriei)

Curatati si indepartati rugina de la punctele de
contact ale bateriilor (consultati "Curatarea
robotului").

Bateriile nu se incarca complet

Programati corect zona secundara
(consultati "Modul de
programare")

Zona secundara nu

este complet cosita Eroare de programare

Conectati-va la robot utilizédnd aplicatia de
pe smartphone pentru a actualiza data si
ora

Data si ora nu sunt setate

Tnlocuiti lama cu_una noué (consultati

Lama de taiere deteriorata "Inlocuirea lamei").

Opriti robotul in siguranta (consultati "Oprire
siguranta robot").
ALERT
© Lama de taiere infundat& de
reziduuri (banda, corzi, fragmente

de plastic etc.). T . . .
- . Utilizati manusi de protectie pentru a preveni
Lumina portocalie taierea mainilor.

intermitenta lenta Desfundati lama.

Mariti inaltimea de taiere (consultati "Reglarea

larba prea inalta inaltimii de taiere")

Verificati daca robotul nu este blocat sau
obstructionat de niciun obiect.
Curatati si indepartati orice reziduuri de
iarba de sub corp care pot bloca senzorii.

Robotul este ridicat de la sol

Dupa apasarea tastei OFF, LED-ul Conectati-va la robot utilizand aplicatia de
clipeste rapid pe smartphone pentru a completa codul
PIN al robotului

Verificati functionarea sursei de alimentare cu
energie electrica, conectarea corecta a unitatii
de alimentare si a statiei de incarcare (consultati

Firul perimetral nu este conectat corect
(cablu rupt, fara conexiune electrica

etc.) "Instalarea statiei de incarcare si a unitatii de
ALERT alimentare").
@ N . ; = Marcati zona cu o panta prea mare
Robot in afara perimetrului pe o panta (consultati "Planificarea instalarii
sistemului")
Lumina intermitenta e <o .
ortocalie rapida Verificati daca firul a fost instalat corect (prea
P P adanc, langa obiecte metalice, distanta dintre
Robot in afara perimetrului sarma care marcheaza cele doua elemente

mai mica de 70 cm etc.) (a se vedea
"Planificarea instalarii sistemului")
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Robot in interiorul unui pat de flori

Repozitionati corect firul perimetral (in sens
invers acelor de ceasornic) (consultati
"Instalarea firului perimetral”).
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a

ALERT

Opriti si porniti robotul
Eroare irecuperabila. Daca problema persista, contactati cel mai
apropiat centru de service autorizat.

Lumina portocalie fixa

Asigurati-va ca sursa de alimentare este

Ledul Fara sursa de alimentare conectata corect la priza
(c) nu —— —
trla;rI\Esl,Dn}lthlét o _ § Opriti robotul Tr) siguraﬂnt,é (ccl)'nsultat,i "Oprire
orului (C) Sarrrnla perlm?trala __siguranta robot").
este intrerupta Deconectati fisa de alimentare de la sursa de
porni alimentare. Alaturati-va firului perimetral

t

PART REPLACEMENT

RECOMANDARI PENTRU INLOCUIREA PIESELOR

) o

Inlocuiti si reparati orice piesd conform instructiunilor producétorului sau contactati centrul de service daci
aceste operatiuni nu sunt incluse in manual.

INLOCUIREA BATERIEI

_

nlocuiti bateriile la un centru de service autorizat.

INLOCUIREA LAMEI

1. Opriti robotul in siguranta (consultati "Oprire siguranta robot").

_

Utilizati manusi de protectie pentru a preveni ranirea mainilor.

Pentru inlocuire, utilizati numai lama originala potrivita pentru e N
dispozitiv.

Model: C040BA4, C0O40BAH
Cod lama taiere: 075Z07800A

2. Intoarceti robotul si pozitionati-I astfel incat s& nu distrugeti
capota de acoperire .

3. Desurubati suruburile (B) pentru a scoate lama (A).
4. Introduceti o lama noua si fixati suruburile.

5. Tntoarceti robotul inapoi in pozitia sa de functionare.
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ELIMINAREA ROBOTULUI

La sfarsitul duratei sale de viata utila, acest produs este clasificat ca DEEE (deseuri de echipamente
electrice si electronice ). Prin urmare, acestea nu trebuie eliminate ca deseuri menajere normale, ca
deseuri urbane mixte (nediferentiate) sau ca deseuri urbane separate (diferentiate).

Cand este timpul pentru eliminare, utilizatorul trebuie sa se asigure ca produsul este reciclat in
conformitate cu cerintele legilor locale; in special, componentele electrice si electronice trebuie separate
si sortate in centre autorizate de eliminare a deseurilor de DEEE sau produsul trebuie dus intact la
comerciant atunci cand se face o noua achizitie. Eliminarea abuziva a DEEE se pedepseste cu amenzi
stabilite de legile in vigoare

in zonele in care are loc eliminarea mentionata.

Substantele periculoase continute in echipamentele electrice si electronice au efecte potential nocive
asupra mediului si sanatatii oamenilor, astfel incat utilizatorul are un rol fundamental in contributia la
reutilizarea, reciclarea si orice alta modalitate de valorificare a DEEE.

Toate partile, care trebuie separate si eliminate in mod specific, sunt marcate.

! Danger - Attention

DEEE - Deseurile de echipamente electrice si electronice (DEEE) pot contine substante periculoase cu
efecte potential nocive asupra mediului si sanatatii oamenilor. DEEE trebuie eliminate corect si numai in
centre specifice de eliminare.

Ambalare - Ambalarea produselor este realizata din materiale reciclabile si trebuie eliminata intr-un mod durabil n

recipiente speciale de eliminare sau centre autorizate de eliminare a deseurilor.

Baterii - Bateriile vechi sau epuizate contin substante nocive pentru mediu si sanatatea oamenilor, deci nu trebuie eliminate
ca deseuri menajere normale. Utilizatorul trebuie sa elimine bateriile intr-un mod durabil, in recipiente specifice de eliminare

sau in centre autorizate de eliminare a deseurilor.
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DECLARATIA DE CONFORMITATE CE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR),
ITALIA
Declara siisi asuma raspunderea ca produsul:

Robotul automat de tuns iarba alimentat cu baterii, model C040BA4, C040BAH respecta cerintele de baza pentru securitate,
sanatate si protectia mediului prevazute de urmatoarele directive ale Uniunii Europene:

Directiva 2006/42/CE privind echipamentele tehnice, Directiva 2014/30/UE privind compatibilitatea electromagnetica, Directiva
2014/53/UE privind radiocomunicatiile (RED),
Directiva RoHS 2011/65/UE, Directiva DEEE 2012/19/UE, Directiva privind emisia de zgomot in mediu 2005/88/CE;

respecta urmatoarele standarde armonizate:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 (siguranta)

EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 (siguranta)
EN 62233:2008 +AC:2008 (campuri

electromagnetice); EN 55014-1:2017 + A11:2020

(emisie);

EN IEC 61000-3-2:2019 si EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 (emisie);
EN 55014-2:2015 (imunitate);

EN 50419:2006 (DEEE — Marcarea echipamentelor)

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (Compatibilitate

electromagnetica) ETSI EN 301 489-17 V3.2.4

(Compatibilitate electromagnetica) ETSI EN 300 328 V2.2.2
(Eficienta spectrului radio)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Eficienta spectrului de frecvente radio)

Modele echipate cu "Modul de conectare (GPS, GPRS)":
ETSIEN 301 511 V12.5.1 (Eficienta spectrului radio)

declara, de asemenea, ca, in temeiul Directivei 2005/88/CE, nivelul de putere acustica LWA, dintr-un esantion semnificativ, este
de 63,0 dB £ 2,0 dB (ponderat pe curba A si raportat la 1 pW), ca nivelul de putere acustica LWA garantat este mai mic de
67 dB (ponderat pe curba A si raportat la 1 pW) si ca dosarele tehnice conforme cu Directivele 2005/88/CE si 2006/42/CE
sunt disponibile c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), ltalia.

Terr a. 1/10/2022
izio

(CEO)
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DECLARATIA DE CONFORMITATE A REGATULUI UNIT EE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR),
ITALIA
Declara siisi asuma raspunderea ca produsul:

robot automat de tuns iarba alimentat cu baterii, modele C040BA4, C040BAH respecta cerintele de baza pentru siguranta,
sanatate si protectia mediului prevazute de urmatoarele reglementari din Marea Britanie:

Regulamentele privind furnizarea de masini (siguranta) 2008 S.I. 2008/1597 (astfel cum au fost modificate), Regulamentele
privind compatibilitatea electromagnetica 2016 S.I. 2016/1091 (astfel cum au fost modificate), Regulamentele privind
echipamentele radio 2017 S.I. 2017/1206 (astfel cum au fost modificate), Regulamentele privind restrictiile de utilizare a
anumitor substante periculoase in echipamentele electrice si electronice 2012 S.. 2012/3032 (astfel cum au fost
modificate); Regulamentele privind deseurile de echipamente electrice si electronice 2013 S.I. 2013/3113 (astfel cum au fost
modificate), Noise Emission in the Environment by Equipment for Use Outdoors Regulations 2001 S.I. 2001/1701 (astfel cum
a fost modificat);

respecta urmatoarele standarde desemnate:

BS EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 (siguranta);

BS EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 (siguranta);
BS EN 62233:2008 + AC:2008 (campuri electromagnetice);

BS EN 55014-1:2017 + A11:2020 (emisie);

BS EN IEC 61000-3-2:2019 si BS EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 (emisie);
BS EN 55014-2:2015 (imunitate);

BS EN 50419:2006 (DEEE — Marcarea echipamentelor)

BS EN 301 489-1 V2.2.3 (Compatibilitate

electromagnetica) BS EN 301 489-17 V3.2.4

(Compatibilitate electromagnetica) BS EN 300 328 V2.2.2

(Eficienta spectrului radio)

BS EN 303 447 V1.1.1 (Eficienta spectrului radio)

Modele echipate cu "Modul de conectare (GPS, GPRS)":
BS EN 301 511 V12.5.1 (Eficienta spectrului radio)

declara, de asemenea, ca, in temeiul S. |. 2001/1701 (cu modificarile ulterioare), nivelul de putere acustica LWA, dintr-un
esantion semnificativ, este de 59 dB + 2,0 dB (ponderat pe curba A si raportat la 1 pW), ca nivelul de putere acustica LWA
garantat este mai mic de 61 dB (ponderat pe curba A si raportat la 1 pW) si ca dosarele tehnice conforme cu S. I. 2001/1701
(cu modificarile ulterioare) sicu S. I. 2008/1597 (cu maodificarile ulterioare) sunt disponibil c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A.
via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), ltalia.

Terra . /10/2022
Zi0

(CEO)
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REGULI DE GARANTIE

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) asigurd aplicarea tuturor cerintelor Directivei Europene 1999/44/CE. in special, garantia
acopera orice defecte de material sau de fabricatie pentru o perioada de 2 (doi) ani de la data initiala a achizitiei.

ZCS nu garanteaza functionarea neintrerupta sau fara erori a produsului si nici nu va fi raspunzatoare pentru daunele cauzate
de nerespectarea instructiunilor. In plus, aceasta garantie nu acopera daunele estetice, cum ar fi zgarieturi, crapaturi si lovituri;
materiale consumabile, cum ar fi bateriile, cu exceptia cazului in care deteriorarea a fost cauzata de un defect de material sau
de manopera; daune cauzate de utilizarea produsului cu accesorii care nu sunt fabricate sau vandute de ZCS; daune cauzate
de accidente, abuz, utilizare necorespunzatoare, inundatii, incendii sau alte evenimente naturale sau cauze externe; daune
cauzate de operatiuni efectuate de furnizori de servicii care nu sunt autorizati de ZCS; sau deteriorarea unui produs care a fost
modificat sau modificat fara permisiunea scrisa a ZCS.

ZCS va avea dreptul exclusiv de a repara sau inlocui (cu un produs nou sau reconditionat) produsul sau componentele sau de
a oferi, la discretia sa, rambursarea integrala sau pretul de achizitie. Atunci cand se acorda o rambursare, produsul pentru care
ati primit rambursarea trebuie returnat la ZCS si devine proprietatea ZCS.

In timpul perioadei de garantie, ZCS se va asigura, la discretia sa, de repararea sau inlocuirea oricaror piese care se
defecteaza in conditii normale de utilizare. Repararea sau inlocuirea poate include utilizarea pieselor uzate nou fabricate sau
reconditionate, dupa cum ZCS considera potrivit. ZCS are, de asemenea, dreptul de a utiliza unitati de schimb, piese sau
componente de valoare si design similare. Costul pieselor sau al manoperei pentru reparatii sau inlocuiri nu va fi perceput
clientului, care va fi taxat pentru costurile de transport. La inlocuirea unui produs sau a unei piese, orice element de inlocuire
devine proprietatea utilizatorului, iar piesa inlocuitd devine proprietatea ZCS, in functie de caz.

Aceasta garantie nu afecteaza drepturile legale ale clientilor in conformitate cu legile nationale sau de stat aplicabile, cu
exceptia taxelor stabilite de aceste legi care trebuie suportate de client pentru a pune in aplicare aceasta garantie.

Garantia este limitata la tara de achizitie si este aplicata la punctul de vanzare cu amanuntul de unde a fost achizitionat robotul
sau la cel mai apropiat centru de service. Robotul defect trebuie returnat personal furnizorului sau celui mai apropiat centru de
service. In cazul livrarii prin curier, care urmeaza sa fie platita de cumparator, robotul trebuie ambalat in ambalajul original si
insotit de o copie a facturii sau a chitantei de cumparare, inclusiv data achizitiei, numarul de serie si descrierea problemei.

CUM SA SOLICITATI SERVICE iN

GARANTIE

CONDITI SI LIMITARI

® Pentru metodele de aplicare a acestei garantii si pentru

orice informatii, contactati distribuitorul. Pentru a solicita service in garantie si instructiuni specifice

despre unde si cum sa returnati produsul ZCS pentru service,
contactati distribuitorul de unde ati achizitionat robotul sau cel
mai apropiat centru de service. Pentru a exercita dreptul de
garantie, clientul trebuie sa prezinte un original sau o copie a
facturii sau chitantei de cumparare a produsului emisa de
dealerul original. Garantia limitata este valabila si aplicabila
numai in tara in care ZCS sau distribuitorii sai autorizati au
vandut initial produsul.

® Aceasta garantie este valabila numai daca:

- Produsul defect este adus inapoi cu factura originala
lizibild sau chitanta de cumparare care aratd data
achizitiei si numele distribuitorului.

® Aceasta garantie este nula daca:

- produsul nu a fost utilizat conform instructiunilor de
utilizare si intretinere;

- instalarea sau utilizarea nu a respectat instructiunile de
utilizare;

- numarul de serie a fost anulat sau ilizibil;

- afost utilizat orice dispozitiv periferic neautorizat sau
produsul a fost modificat;

- au fost utilizate piese de schimb sau accesorii
neoriginale;

- 0 piesa sau un accesoriu a fost modificat;

- Tintretinerea a fost efectuata de client sau de terti

DEFINITII SUPLIMENTARE

Asistenta la fata locului

¢ Clientul nu are dreptul la asistenta la fata locului pentru
produs, nici macar in perioada de garantie.

® in cazul in care este necesard asistenta la fata locului,

neautorizati;

- robotul, sursa de alimentare, statia de incarcare sau
accesoriile prezinta defectiuni cauzate de agentii
atmosferici

cum ar fi fulgere, avalanse, alunecari de teren,
supratensiuni, furtuni, inundatii, dezastre naturale etc.

® Excluse de la garantie si limitari:

- garantia nu acopera piesele supuse uzurii in urma
utilizarii, cum ar fi perii, lame de taiere, sdrma perimetrala
, carlige, curele, roti, lame, cabluri si cabluri de
conectare;

- piese externe si suporturi din plastic care nu prezinta
defecte de fabricatie. Decolorarea plasticului din cauza
motive naturale sau substante chimice;

- garantia bateriei este limitata numai la defectele de
fabricatie Tn primele sase luni de viata;

- Motoarele au o garantie de 2 ani cu limita la 3000 de
ore de lucru.
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apelul si tariful orar aplicate de centrul de service vor fi
percepute clientului.

Sugestii
® Pastrati ambalajul original.

® Pastrati factura sau chitanta de cumparare (cauza
pierderii garantiei).

Va rugam sa retineti

® Clientul este obligat sa citeasca cu atentie brosura de
instructiuni si sa urmeze toate informatiile continute in
aceasta.
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